Servomoteurs rotatifs a ressort de rappel série M9220
Fiche produit
Edition 11 2009

Les servomoteurs rotatifs avec ressort de rappel de
la série M9220 sont congus pour actionner des
volets d’air de 4 m? dans les applications de
ventilation et de conditionnement d’air. Leur
construction symétrique permet de les retourner
pour inverser le sens de rotation. lls sont équipés
d’'un adaptateur d’axe avec indicateur de position.

Un ressort de rappel intégré se tend quand le
servomoteur est sous tension. En cas de défaut
d’alimentation, il raméne le volet a la position de
sécurité prédéfinie.

Caractéristiques

e Commande tout ou rien, incrémentale ou
proportionnelle selon les modéles

+ Commande en paralléle de 5 moteurs maximum

+ Montage direct par adaptateur universel sur
axes ronds de 12 a 19 mm ou axes carrés de 10
a14 mm

+ Kit d’accouplement élargi pour axes ronds de 19
a 27 mm et axes carrés de 16 a 19 mm en
option

* Butées de limitation de I'angle de rotation en
option

» Positionnement manuel par manivelle
* Longueur d’axe : 80 mm minimum

+ Possibilité de montage en tandem
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Figure 1 : Dimensions (en mm)
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Schémas de cablage
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Figure 2 : M9220-AGx-1 (Signal Tout ou Rien)
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Figure 3 : M9220-AGx-1 (Signal Flottant)
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Figure 4 : M9220-BGx-1, M92x0-BDx-1
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Figure 5 : M9220-GGx et HGx
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Figure 6 : M9220-AGx-1 en paralléle
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Figure 7 : M9220-GGx et HGx en maitre/esclave

Contacts auxiliaires
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Figure 8 : M9220-AGC, BDC, BGC, GGC et HGC
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Réglages

Contacts auxiliaires

Les servomoteurs M9220AGC, BDC, BGC, GGC et
HGC sont équipés de deux contacts auxiliaires
intégrés. réglés en usine pour se fermer a 11° (S1)
et s’ouvrir a 81° (S2). Si S1 est fixe, S2 peut étre
ajusté de 25 & 90° en appliquant la méthode
suivante :

1. Coupez [lalimentation du servomoteur et
attendre que le ressort le raméne a 0.

2. Tournez le potentiométre placé prés de
I'adaptateur d’axe (voir Figure 9) de sorte que la
fleche pointe sur la valeur souhaitée.

3. Raccordez une charge ou un ohmmeétre sur les
bornes 24 et 26, puis rétablissez I'alimentation.
Le servomoteur parcourt sa course.

4. Observez le point de coupure du contact. Si le
réglage n’est pas satisfaisant, répétez les

étapes 2 et 3 pour affiner la position du
potentiométre.

|| Potentiométre de réglage
du contact 52

Figure 9 : Réglage du contact S2

Figure 10 : M9220-603

Limitation de I’angle de rotation

La course des servomoteurs M9220 peut étre limitée
mécaniquement en utilisant un jeu de butées
M9220-603, & commander séparément. L'angle peut
ainsi étre réduit de deux fois 30°, de 5 a 30° d’'un
coté et de 85 a 60° de l'autre, par incréments de 5°
(voir Figure 11). Par défaut, en I'absence de butée,
I'angle de rotation est de 90°.
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Figure 11 : Placement des butées

Sens d’action

Les servomoteurs M9220 peuvent étre réglés pour
fonctionner en action directe (DA), c’est-a-dire que
'angle augmente quand le signal augmente, ou en
action inverse (RA), I'angle diminue quand le signal
augmente. Pour définir le sens d’action, il suffit de
tourner le potentiométre DA/RA de sorte que la
fléche pointe vers le réglage choisi.

Attention : inverser le sens du signal n’inverse pas
le sens de rotation du ressort. Si la position de
rappel ne convient pas, il faut retourner le
servomoteur.

Les modéles M9220-GGx-1 et M9220-HGx-1
disposent de positions supplémentaires qui
permettent de choisir également la plage du signal
(voir Figure 12).

CAL
2-10 2-10
(DA) —a & (RA)
0-10 0-10

Figure 12 : Potentiomeétre de réglage du signal

'0-10’ correspond a 0-10 V ou 0-20 mA et '2-10’
correspond a 2-10 V ou 4-20 mA. Ces valeurs sont
fixes sur les M9220-GGx-1 mais peuvent étre
recalibrées sur les M9220-HGx-1.
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Fonction Calibrage

Les modéles M9220-HGx-1 disposent d’une fonction
de calibrage qui permet de redéfinir la plage du
signal en fonction de la course. Pour adapter la
commande a langle, appliquez les instructions
suivantes :

1. Placez la butée de limitation d’angle au cran
souhaité (voir Figure 11).

2. Coupez et remettez le servomoteur sous tension
puis placez le potentiometre sur 'CAL (voir
Figure 12).

3. Aprés environ 5 secondes, le servomoteur
entame sa rotation pour détecter la position de
fin de course.

4. Placez le potentiométre sur le sens et la plage
souhaités. Le signal est alors reconfiguré
proportionnellement a la réduction dangle
détectée.

5. Si la position du servomoteur ou de
'accouplement est modifiée, reprenez les
étapes 2 a 4. Le potentiométre doit étre basculé
dans une autre position pendant au moins 2
secondes avant d’étre remis sur 'CAL pour
entamer une nouvelle phase de calibrage.

En fonctionnement normal, le servomoteur se
recalibre de lui-méme par incréments de 0,5° si une
augmentation de la course est détectée, a cause
d'un écrasement des joints ou d’'un jeu dans les
fixations par exemple.

Note : si le potentiomeétre reste sur la position 'CAL’,
le servomoteur revient automatiquement en
configuration 0-10 V, action directe.
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Figure 13 : Signal reconfiguré pour 75°

Figure 14 : M9000-152
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Figure 15 : M9000-153

Figure 18 : M9000-171
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Codes de commande

Tableau 1 : Servomoteurs

Référence

Description

M9220-AGA-

1 Servomoteur 24 Vcal/cc, Flottant

M9220-AGC-

1 Servomoteur 24 Vcalcc, Flottant, avec contacts auxiliaires 3(1,5)A, 230 Vca

M9220-BDA-

1 Servomoteurs 230 Vca, Tout ou Rien

M9220-BDC-

1 Servomoteurs 230 Vca, Tout ou Rien, avec contacts auxiliaires 3(1,5)A, 230 Vca

M9220-BGA-

1 Servomoteurs 24 Vca/cc, Tout ou Rien

M9220-BGC-

1 Servomoteurs 24 Vcalcc, Tout ou Rien, avec contacts auxiliaires 3(1,5)A, 230 Vca

M9220-GGA-1 Servomoteurs 24 Vcalcc, Proportionnels non-ajustables

M9220-GGC-1 Servomoteurs 24 Vcalcc, Proportionnels non-ajustables, avec contacts auxiliaires 3(1,5)A, 230 Vca

M9220-HGA-

1 Servomoteurs 24 Vcalcc, Proportionnels ajustables

M9220-HGC-

1 Servomoteurs 24 Vcalcc, Proportionnels ajustables, avec contacts auxiliaires 3(1,5)A, 230 Vca

Tableau 2 : Accesoires et piéces détachées

Références Description

M9000-152 Plaque de renfort pour montage sur structure en métal fin

M9000-153 Bras de levier

M9000-158 Kit de montage en tandem

M9000-170 Kit de montage déporté horizontal

M9000-171 Kit de montage déporté vertical

M9000-604 Patte anti-rotation de remplacement

M9220-600 Kit d’accouplement élargi pour axes ronds de 19 a 27 mm ou axes carrés de 16 a 19 mm
M9220-601 Kit d’accouplement standard pour axes ronds de 12 a 19 mm ou axes carrés de 10 a 14 mm
M9220-603 Jeu de butées de limitation d’angle de rotation

M9220-604 Manivelle de positionnement manuel de remplacement (lot de 5 piéces)

Figure 19 : M9220-600

Figure 20 : M9220-601 /

Figure 22 : M9220-604

Figure 21 : M9000-604
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Caractéristiques techniques

Modéles M9220-AGA-1 M9220-BDA-1 M9220-BGA-1 M9220-GGA-1 M9220-HGA-1
M9220-AGC-1 M9220-BDC-1 M9220-BGC-1 M9220-GGC-1 M9220-GGC-1
Couple 20 Nm

Taille de registre

4 m? maximum

Temps de course :

-ouverture 150 secondes 24 a 57 secondes 150 secondes
- rappel 20 secondes 11 a 15 secondes 26 secondes
Alimentation 24 Vca +20%, 230 Vca +15%, 24 Vca £20%,
50/60 Hz ou 50/60 Hz 50/60 Hz ou
24 \Vce +20% 24 \Vce +20%
Consommation :
-en mouvement 155VA /6,7 W 0,15A 246 VA/ 17,6 W 155VA/6,7W
-en maintien  77VA/29W 0,09 A 54VA/28W 7,7VAI2,9W
Dimensionnement 20,0 VA --- 14,0 VA 15,0 VA
Signal de commande  ToR ou Flottant ToR 0(2)-10 V ou 0(2)-10 V ou
0(4)-20 mA 0(4)-20 mA
non-ajustable ajustable
Signal de recopie aucun 0(2)-10V
Angle de rotation 90° maximum
Limitation de rotation 5a30°et65a90°
Durée de vie environ 60 000 cycles
Contacts auxiliaires 2x 3(1,5)A, 230 Vca, S1 fixé a 10°, S2 réglable de 25 a 90°
(modéles AGC, BDC, BGC, GGC et HGC uniquement)
Niveau sonore 55 dB(A) | 66 dB(A) 55 dB(A)

Niveau de protection

IP 54

Cables intégrés

2 cables de type AWM sans halogéne, longueur 1,2 m ; conducteurs 0,85 mm? (18 AWG) avec
embouts sertis 6 mm

Conditions ambiantes -40 a +55°C

de fonctionnement 5 a 90% HR sans condensation
Conditions de -65 a +85°C

stockage 5 a90% HR sans condensation
Poids 2,9 kg 3,5kg 2,9 kg

Conformité C E

Directive CEM 2004/108EC, EN 61000-6-3, EN 61000-6-2 ; EN 60730-2-14

Les spécifications se rapportant a la performance sont nominales et conformes aux normes généralement admises dans l'industrie. Pour
des applications dans d’autres conditions, consultez votre agence Johnson Controls. Johnson Controls France n’assume aucune
responsabilité pour les dommages résultant d’une mauvaise application ou d’une utilisation inappropriée de ses produits.

Johnson W)I(

Johnson Controls France
46/48 avenue Kléber - BP9 - 92702 Colombes cedex
Tél: 01461316 00 -Fax:0147 809383

Controls e
Metasys® est une marque déposée de Johnson Controls, Inc.
Les autres marques appartiennent a leurs propriétaires respectifs.
© 2006 Johnson Controls, Inc
6 Servomoteurs rotatifs a ressort de rappel série M9220 - Fiche produit

Publié en Europe

www.johnsoncontrols.com




<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /None
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Error
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /CMYK
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments true
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

    /BGR <>
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /ETI <>
    /FRA <>
    /GRE <>

    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /LTH <>
    /LVI <>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUM <>
    /RUS <>
    /SKY <>
    /SLV <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /UKR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /ConvertToCMYK
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


